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 1-BUT :


l’utilisation d’un niveau et realiser les mesures des distances et des dénivelées.
  2-manipulation
 déterminer à l’aide d’un niveau automatique la différence de niveau entre des points du terrain en appliquant le nivellement par cheminement 
  3-definition
C’est un appareil conçu pour effectuer des visées horizontales. Il comprend :
 - une lunette dont le réticule pourrait se réduire à un fil horizontal,

 - une nivelle servant à rendre horizontal le plan de visée défini par le fil niveleur (fil axial) et le centre optique de l’appareil.

 
 
 

 4-materiel: 
   1 Niveau automatique type NA32.
  1 trépied à branches téléscopiques
1 mire en aluminium 

  

5-demarche:
-          Mettre en station (S1) le niveau en réglant les nivelles sphériques en premier lieu au moyen du trépied et en second lieu en utilisant les vis calantes.

-          Faire attention aux différentes vis de blocage de la lunette. Ne pas agir sur ces vis avec force.
-          Choisir et répéter le point de depart du cheminement (Pt1).

-          Dresser la mire verticalement en ce point (Pt1).

-          Viser avec soin la mire en mettant un point en premier lieu l’image du reticule à l’aide de l’oculaire et en second lieu l’image de la mire à l’aide de la vis.

-          Faire des lectures sur la mire au niveau des fils du reticule (fil sup, fil inf, fil axial.) (coup arrière). La lecture est designee par LR1.

-          Déplacer la mire au point suivant (Pt2) et effectuer les différentes lectures (coup avant). La lecture est designee par LV1.

-          Déplacer le niveau à la station (S2) et viser à nouveau la mire au meme point (Pt2) et lire LR2.

-          Déplacer la mire au point (Pt3)et lire LV2.

-          Procéder de la meme manière jusqu’au point final du cheminement fermé qui sera le point (Pt1).

La dénivelée entre Pt1 et Pt2  :
NP2-NP1=Dh1-2=LR1-LV1=fil axial Pt1(S1) – fil axial Pt2(S1).

La distance entre la station et le point visé  :
DS-P1 = 100*(fil sup -fil inf)

La cote du point Pt2 :
Cp2 = Cp1 + Dh1-2.

6-travail demandee 
 

	N®station

 
	N®point

 
	Fil sup

(cm)

 
	Fil axial

(cm)

 
	Fil inf

(cm)

 
	Distance

(cm)

 
	Dénivelée

Dh(cm)

 
	Cote

(cm)

 

	 

1
	1
	2.250
	2.350
	2.455
	0.205 
	 
	0.70.1

	
	2
	1.902
	1.860
	1.760
	0.142
	0.49
	-0.39

	 

2
	2
	1.034
	0.949
	0.862
	0.171
	 

-0.08
	 

-0.31

	
	3
	1.120
	1.029
	0.936
	0.184
	
	

	 

3
	3
	0.985
	0.868
	0.950
	0.035
	 

-0.116
	 

-0.194

	
	4
	1.061
	0.984
	0.906
	0.155
	
	

	 

4
	4
	0.950
	0.897
	0.930
	0.02
	 

-0.897
	 

0.703

	
	5
	1.111
	2.069
	0.950
	0.161
	
	

	 

5
	5
	1.190
	1.054
	0.950
	0.24
	 

1.015
	 

-0.312

	
	6
	2.166
	2.069
	1.970
	0.196
	
	

	 

6
	6
	1.600
	1.559
	1.516
	0.084
	 

-0.121
	 

-0.191

	
	7
	1.817
	1.680
	1.543
	0.274
	
	

	 

7
	7
	1.675
	1.624
	1.571
	0.104
	 

-0.429
	 

0.238

	
	8
	2.200
	2.071
	1.945
	0.255
	
	

	 

8
	8
	2.149
	2.065
	1.981
	0.168
	0.755 
	 

-0.517

	
	9
	1.409
	1.310
	1.211
	0.198
	
	

	 

9
	9
	1.560
	1.483
	1.405
	0.155
	 

0.537
	 

-1.54

	
	10
	1.058
	0.946
	0.832
	0.226
	
	

	 

10
	10
	1.437
	1.347
	1.253
	0.184
	 

0.572
	 

-0.482

	
	11
	0.838
	0.775
	0.718
	0.12
	
	

	 

11
	11
	1.535
	1.470
	1.412
	0.393
	 

0.472
	 

-0.01

	
	12
	1.029
	0.998
	0.912
	0.117
	
	

	 

12
	12
	1.409
	1.326
	1.356
	0.035
	 

0.051
	 

-0.061

	
	13
	1.329
	1.275
	1.211
	0.118
	
	

	 

13
	13
	1.809
	1.748
	1.668
	0.141
	 

0.492
	 

-0.553

	
	14
	1.311
	1.256
	1.257
	0.045
	
	

	 

14
	14
	1.328
	1.200
	1.253
	  0.075
	-1.679
	 

1.126

	
	15
	2.990
	2.879
	2.765
	0.225
	
	

	 

15
	15
	2.896
	2.876
	2.811
	0.085
	 

0.841
	 

0.285

	
	1
	2.115
	2.035
	1.950
	0.165
	
	


 

 

 

Cas des erreurs linéaires

Ces erreurs déplacent le point final dans la direction générale du cheminement. L'erreur moyenne quadratique (b) qu'on fait au bout d'un cheminement de longueur L et comportant n tronçons peut être obtenue par l'une des formules suivantes : 
 

 e0: erreur moyenne quadratique qu'on fait sur la mesure d'une distance en (m/m) pour b1 et en (m/portée ou tronçon) pour b2.
 

